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1. Размеры для справок.
2. Проверить соблюдение требований строительного задания.
3. Диаметр бура для сверления отверстий под анкеры Ç16 мм.
4. Глубина отв. под анкеры поз. 2 - 150 +5 мм, глубина отв. под 
анкеры поз. 3 - 45 +5 мм. Допускается вместо анкеров поз.2 
применять клиновой анкер S-КА 16/95 с глубиной отв. под 
анкер 180 +5 мм, клиновой анкер S-КАН 16/60 А4 с глубиной отв. 
под анкер 130 +5 мм.
5. Для регулировки вертикальности конструкции разрешается 
применить набор пластин с последующей подливкой Заказчиком. 
Общий пакет пластин для выравнивания - не более 10 мм.
6. Способ подвода электроэнергии: Заказчик обеспечивает подвод
питания оборудования гибким кабелем 3х2,5, на вводные клемы 
силового шкафа, поз. 4, в соответствии со схемой подвода 
электропитания.
7. Данный чертеж выполнен для сборки оборудования согласно с
чертежом МАС-М29.
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